0 L Escuela Superior OBJ ETIVOS Cristopher Teran Otero Isaias GOmez Suarez
% P Politécnica del Litoral gEODSE-?-IEI;\'RlOBLll_-E cteran@espol.edu.ec ifgomez@espol.edu.ec

La ESPOL promueve los Objetivos de Desarrollo Sostenible

Despliegue de una red de acceso para la intercomunicacion de
drones en situaciones de emergencia

PROBLEMA

En caso de catastrofes es importante mantener activas las comunicaciones por lo que se ha propuesto la creacion de una red de
drones que provean comunicaciones redundantes ante estos incidentes. En el PAO | 2023-2024 ya se implemento la red de
comunicacion entre drones como primera parte del proyecto ReDADEC. En este PAO Il 2023-2024 se propone implementar una
red de acceso a este backbone inter-drones a fin de poder tener comunicacion entre dispositivos terminales.

OBJETIVO GENERAL

Crear una red de acceso que permita la comunicacion entre
dispositivos moviles y los drones de acceso.

Figura 1. Compatibilidad con varios sistemas

PROPUESTA

Creacion de los modulos que permitiran la comunicacion entre dispositivos moviles y los drones de acceso e integrar la
comunicacion entre las redes utilizando tecnologias que se ajusten a las necesidades del sistema.

1. Interfaz de rescatistas 2. Interfaz de usuarios

Ubicacidn: Latitud -1.3185e52, Longitud -79.5267638
Mensaje de Rescate: Mecesito avuda

Mensaje recibido: Estamos en camino

Estamos en caming m

Figura 2. Pagina principal del sistema
Figura 3. Pdgina de usuarios del sistema

RESULTADOS

» Se establece una comunicacién estable entre los rescatistas y usuarios que se encuentren en una situacion de emergencia.
» Se mantiene una comunicacidon exitosa con dispositivos que se encuentran hasta 25 metros de distancia gracias a las

multiples pruebas realizadas.
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Figura 4. Promedio de latencia LoS Figura 5. Promedio de latencia NLoS

CONCLUSIONES

La red de comunicacion para drones logr6 mantener una comunicacion eficiente a cortas distancias. Sin embargo, a medida
gue se incremento la separacion, se observo un aumento de 48% en los tiempos de respuesta, especialmente en condiciones
sin linea de vision (NLoS) un 63%.

Las pruebas de conectividad demostraron un rendimiento notable, con tasas de éxito del 100% en situaciones tanto con linea
de vision (LoS) como sin ella (NLoS).

La variacion en los tiempos de latencia y la disminucion del rendimiento a distancias mayores a 25 metros demuestran la
importancia de considerar las limitaciones de distancia y la presencia de obstaculos al disenar redes de comunicacion de

emergencia.
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