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Diseno de un sistema de control automatico para un banco de

pruebas de motores eléctricos
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El sistema mostrado en la Figura 1 sirve para la realizacion l l
de pruebas en motores eléctricos pero actualmente carece , L4 . _)

de un sistema integrado que permita el control preciso y la ’
captura automatica de datos. Esto resulta en procesos
ineficientes, baja precision en las mediciones y una gestion
de informacion fragmentada, lo que dificulta la generacion

Indicador de velocidad

Panel de

de informes técnicos confiables y rapidos para la toma de conexion del
decisiones.

Figura 1. Dinamdmetro analégico Hampden modelo HPB-2
OB" ETIVO GEN ERAL ubicado en el Laboratorio de Control y Mecatronica.

Desarrollar un sistema de automatizacion y adquisicion
de datos mediante la integraciéon de instrumentacion
electronica y una interfaz de supervision, que ejecute las
pruebas en el dinamometro y capture las variables para
generar un informe de resultados util para el cliente.

PROPUESTA

oo Control de freno

* Modernizacion del dinamometro mediante un PLC vy
sensores digitales de torque y velocidad. Esta tecnologia
sustituye el registro manual por capturas automaticas,
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* Se incluye un panel de control digital que permite manejar
el motor y supervisar todas las variables eléctricas vy ‘
mecanicas de forma sincronizada desde una computadora. ll /

SIMATIC S7-300 &

* ElI sistema genera automaticamente Ilas curvas
caracteristicas del motor (e.g. Torque vs. Velocidad) vy
reportes técnicos finales. Esto permite evaluar la eficiencia  Figura2. Disefio de arquitectura de adquisicion de datos.
v el rendimiento real del motor de manera inmediata y
profesional.
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RESULTADOS

Se implemento una arquitectura basada en Node-RED
vy Python que automatiza integralmente la captura de
datos y genera de forma instantanea multiples curvas
de caracterizacion y reportes técnicos estandarizados,
eliminando la subjetividad y los tiempos de espera de
la inspecciéon manual.

Variables Mecanicas

Velocidad - rpm Celda De Carga - kg Celda De Carga - Nm

Validacion de |a capacidad del sistema para

Figura 3. Interfaz de usuario de elecciéon de arranque, control

monitorear Y regiStrar el Comportamiento del motor de variables y visualizacion de variables eléctricas y mecanicas.
en zonas de sobrecarga y ruptura bajo condiciones e Selceuad
extremas.
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Confirmacion de |a alta fidelidad de |Ia
instrumentacion eléctrica y mecanica, garantizando la
fiabilidad de los datos en |la zona de trabajo continuo.
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Figura 4. Grafica torque vs velocidad
CONCLUSIONES

e Se logro6 la automatizacion completa del . - : - :
La implementacién de la interfaz

dinamometro, integrando un sistema que sincroniza digital vy el software de post-
variables electricas y mecanicas con una alta procesamiento elimind el error
fidelidad, presentando un error de apenas 2% en la humano en la toma de datos,
medicion de corriente nhominal. permitiendo I3 generacion
* El sistema identificé con éxito los limites fisicos del inmediata de informes técnicos vy
motor, registrando el torque de ruptura exacto y la curvas de desempeno profesionales.

eficiencia maxima  operativa, superando las
limitaciones del registro manual previo.
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