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Explorando el estandar LoRa en una aplicacion de
Agricultura de Precision

Problematica

La Agricultura de Precision (AP), es una alternativa para
incrementar la productividad en el campo y existen muestras
fehacientes de sus bondades en otros paises. En el Ecuador |a
explotacion de las técnicas de AP aun es incipiente, en parte
debido a que se requiere probar los dispositivos involucrados en
su implementacion en el ambiente real y tener pruebas de su
efectividad.

Determinar un modelo de propagacion en un area agricola
ubicada en el Campus Politécnico (Figura 1) por medio del
despliegue de una Red de sensores inalambricos (WSN) vy
disefar un prototipo de un sistema de riego inteligente.

Metodologia

Se realizaron mediciones de Potencia de Senal Recibida (RSS)
para obtener un modelo de propagacion experimental en dos
cultivos y disenar un prototipo de riego inteligente (Figura 2).
Esto se logré con el despliegue de una red de nodos sensores
LoRa que operan en la banda ISM 915 MHz y la implementacion
de un actuador de riego en un parcela.
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Conclusiones

 Se obtuvo un modelo de propagacion experimental especifico
del sitio que puede ser reevaluado en condiciones similares a
las que existieron dentro de este experimento.

* Los modelos teoricos de propagacion aplicados a ambientes
con vegetacion ITU-R, FITU-R, Weissberger sobrestiman las
pérdidas por atenuacion en comparacion con el modelo de
propagacion experimental obtenido.

 El despliegue de actuadores controlados de manera central no
es recomendable en las ubicaciones proximas al declive en el
perfil del terreno.

e Se muestra una mayor atenuacidon en cultivos con mayor
altura y mayor densidad de vegetacion.
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