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ductores en el recinto El Rosal ya que carecen de un sistema de deteccion, monitoreo y control
vorable de las cosechas de cacao en el sector lo que provoca un consumo un desperdicio del fa
Los sistemas de riego convencionales son técnicas del pasado y hoy en dia para la industria agr
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Q OBJETIVO PRINCIPAL

Figura 1: Vista panoramica del Recinto El Rosal
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Internet de las cosas (IOT) y su maximo provecho con el uso correcto de las tecnologias de informa-
cion y comunicacion (TIC) en el recinto “El Rosal”.
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el Recinto consta de dos nodos sensores, los cuales se instalaron en lugares estratégicos del recinto para obte-
ner los valores de temperatura ambiente, humedad ambiente, y humedad del suelo. Estos valores-recopila
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moviles a los servidores de Thing Speak como de Blynk IOT, para su posterior lectura de los datos desde un dis
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este diseno aparte de la medicidon de variables se implemento un sistema de riego simulando una motobom
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Figura 2: Prototipo de implementacion del sistema en pequefia escala
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Flgura 4: Valores de temperatura y humedad ambiente y del suelo obtenidos de los nodos

C O N C LU S I O N E S Figura 3: Nodo sensorial ubicado en el Recinto El Rosal
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e Gracias a la implementacion del sistema con el servidor de Blink IOT y la plataforma OpenSource de ThingSpeak, el usuario dispone de un medio sencillo y rentable cor
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