Politécnica del Litoral DE DESARROLLO johrgut@espol.edu.ec pgsolorz@espol.edu.ec

SOSTENIBLE

La ESPOL promueve los Objetivos de Desarrollo Sostenible

% P o L®Escue|q Superior OBJETIV<:S Johan Ricardo Gutiérrez Macias Paula Giuliana Soldérzano Friend
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Figura 2: Visualizacién de la ruta seguida con el localizador Figura 3: Area de cobertura del dispositivo

CONCLUSIONES

.'u El prototipo permite monitorear la posicion y la ruta
R metros

del repartidor dentro de un area de cobertura de 300

El uso de las diferentes alertas ayuda a los guardias
de garita a conocer si existe algun comportamiento
extrano del repartidor y actuar acorde

La interfaz de usuario es capaz de mostrar de forma
concurrente la posicion de varios dispositivos activos

¢

o a la vez, con facilidades para el usuario para msunoecon: IS
diferenciar cada dispositivo ECINOMCO. " SoSTEMBES
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