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CONCLUSIONES

La ESPOL promueve los Objetivos de Desarrollo Sostenible

INGE-2731
Código Proyecto

Desarrollar una plataforma para el estudio de convertidores de potencia DC-AC trifásicos auto 

conmutados con control Grid-Forming utilizando simulación en tiempo real con la técnica 

hardware-in the-loop (HIL). 

Las micro-redes favorecen la independencia energética y la 

sostenibilidad, pero la creciente integración de energías 

renovables genera una falta de inercia rotacional en el 

sistema. Esto hace que los inversores tradicionales, que 

dependen de los parámetros de voltaje y frecuencia de la red, 

se vean vulnerables a las inestabilidades de esta.

• La falta de inercia rotacional en micro-redes con altas renovables requiere soluciones que 

aseguren estabilidad ante fluctuaciones de voltaje y frecuencia.

• El control Grid-Forming, mediante Droop Control, VSM y Synchroconverter, permite a las 

micro-redes operar de forma independiente, además se mejora la estabilidad al añadir inercia 

artificial con VSM y Synchroconverter.

• El uso de simulación HIL junto a una plataforma de control y monitoreo en tiempo real es clave 

para optimizar el rendimiento de los convertidores de potencia DC-AC en sistemas con control 

Grid-Forming.
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