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La ESPOL promueve los Objetivos de Desarrollo Sostenible

Control inteligente de incidentes industriales en una empresa
comercializadora de GLP mediante técnicas estadisticas multivariantes
vy aprendizaje automatico.

PROBLEMA

En Ecuador, el transporte de GLP por carretera plantea riesgos debido a las malas condiciones viales y la peligrosidad del
producto. Los accidentes de transito y las muertes, que alcanzaron una tasa de 12,25 por cada 100.000 habitantes en 2022, han
aumentado. Se distribuyen 200.000 tanques diarios de GLP, y las muertes en plataformas petroliferas crecieron un 10% en 2021.
Es vital implementar indicadores de seguridad vial y fisica en esta industria.

OBJETIVO GENERAL

Reducir los incidentes en una compahia comercializadora de Gas Licuado de I I I | I I | I I
Petréleo (GLP) a través un producto estadistico computacional basado en
modelos de aprendizaje automatico para la toma de decisiones basada en datos. 7
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PROPUESTA

Control inteligente de incidentes industriales en empresa de Gas Licuado de
Petroleo (GLP) mediante estadisticas multivariantes y aprendizaje automatico.

RESULTADOS

MES Diciembre[-

Tipo Flota Calculo Simbolo Meta Peso Peso dJul Agost  Sept i Promedi Avance

Indicador general actual o Actual
Lirite de velocidad 000! Toral de Em o 060 o o Fioparta da 15,00 gaon | 400 | d4zo0 | sso00 | @a00 | 1E00 12,00 11,00 5,00 o0 [ 1500 21,17 0.5
s Indizadnr 0,28 045 | 0,20 0,61 0,54 0,56, 0,87 0,17 0,1 0,07 0,20 0,25 0,51
v e y R 4 4,00 1200 | 200 4,00 3,00 g, 0] 1,000 1,00 1,00 4,00 2,00 3,00 3,50
Horaz de Maneja Horaz de Manejo 2 10000 ¢ iz 0,14 505 goy | TeRarss " ! ! ! ! ! ! . . . ! ! ! ! 004
bl s Ko e Indizadnr 0,0E N ENE 0,05 0,04 0,07 0,01 0,01 0,01 0,05 0,05 0,04 0,05
. LN de incumplimientas Fioparta da 0,00 a00 | 0,00 1,00 1,00 1,000 3,00 1,00 4,00 2,00 3,00 1,00 1,32
Pauzas Activas Pauzasz Activas x 10k ! i= 0,03 R R - 0,01
Toral de K recortidos] Indicadar 0,00 000 | 000 0,01 0,01 0,01 0,13 0,01 0,06 0,03 0,04 0,01 0,05
Indice de Acto Fiepartad 539,61 stz | =23 | &rav | sess | aood | soEd 1,25 agfl | 3434 | avEl [ s 31,02
N e A% sz 0,31 5, 0% 5, 0% s 0.96
Abastecimitnbe s Indizadar 0,30 0,58 0,31 0,55 0,55 0,30 0,31 i, 31 0,32 0,35 0,38 0,36 0,31
_ (M e imulaeras Ficparka do 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00
Bimulacros realizadas! Tatal de = 1,00 50X 50X - 1,00
I Proarams dosl s Indizadar 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00
. _ LM de Feuntan: # Fioparta da 1,00 1,00 1,000 1,00 1,00 1,000 1,000 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 1,000
Feuniones de Eequridad realizadaz! Total de = 1,00 R R - 1,00
Bunicnss Proaramades| Indicadar 1,00 1,00 1,00 1,000 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00
L Bles de heestioaci [N de investigaciones . c ox c ox Ficparta da 1,00 1,00 2,00 1,00 3,00 3,00 4,00 1,00 0,00 0,00 1,00 0,00 142 100
aga de Investigaciones das ati ! Tatal = \ . ' .
? FEPRE B HERS 1 e Indizadar 1,00 1,00 1,00 1,00 0,00 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 0,32
E du inves Ligacionas 1
A o _ (R e ncumphimientos Ficparka dn 5,00 10,000 o0 | 1300 | oeroo | &00 | 12,00 £,00 aoon | o0 | 24,00 | 1200 13,67
Limite de velocidad 10k ¢ Tokal de Em 4= 0,15 T.0% T.0% i, G
I earridas] Indizadar 0,05 006 | 0,08 0,06 0,13 0,04 0,06 0,03 i, 11 0,09 i,12 0,06 0,07
_ (R Incumplimientas Ficparka do 4,00 0,00 0,00 1,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,42
I Horas de Mancjo 10k { Tokal de Km <= a1z T.0% T.0% i ik
earridas] Indizadar 0,21 000 | 0,00 0,05 0,00 0,00 0,00 2,00 0,00 0,00 0,00 0,00 0,02
H e do Acto & — ", 048 - o - o Fioparta da 34,74 3612 | 307 | 9132 | 9407 | a7ES | 93 36,00 a546 | @55 | 9263 | an2E 45,61 037
E st ¥= . : : .
B Distribucidn el i Astn Sequne Tlstrbusen Indizadar 0,35 036 | 037 | o3 | o34 | o3s | o033 0,36 045 | 036 | 033 | 047 0,36
_ (M e imulaeras Ficparka do 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00
Bimulacros realizadas! Tatal de = 1,00 T.0% T.0% 1,00
- o o Indizadar 1,00 1,00 1,000 1,000 1,00 1,000 1,000 1,00 1,00 1,00 1,00 1,00 1,000
_— 11 al ' - - ' | - 11 _ Tl - o | Yy . | oy p——

CONCLUSIONES

Se pudo evidenciar que las variables mas relevantes incluidas en el tablero GIS han sido fundamentales
P para un control eficaz de la seguridad operacional y vial en la empresa distribuidora de GLP. Esto se
' tradujo en un notable aumento en la conciencia sobre seguridad vial y operacional entre los

colaboradores y operadores. Sin embargo, también se observo una falta de compromiso al inicio del
proceso de control, asi como una resistencia al cambio en |la adopcion de un control mas riguroso de las
actividades de operacion y transporte.

La definicion de indicadores demostro ser una herramienta muy util para evaluar el desempefo de los
trabajadores en términos de seguridad. Esto significa que la empresa ahora cuenta con un recurso
valioso para planificar de manera mas eficiente y tomar decisiones informadas que prevengan incidentes
graves, beneficiando tanto al personal como a la propia empresa.
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