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DISENO DE PROTOTIPO PARA EL MONITOREO Y CONTROL
DE PARAMETROS ABIOTICOS AUTOMATIZADO
PARA PISCINAS CAMARONERAS

PROBLEMA

A nivel de productos de exportacion no petroleros, el
camaron es el primero en el ano 2021. La industria
camaronera se enfrenta a varios problemas durante su
etapa de crianza. Sin embargo, la baja tecnificacion en
Ecuador no permite brindar el monitoreo y control
continuo que requieren los camarones.

OBJETIVO GENERAL

Disenar un prototipo de un sistema de monitoreo vy
control de parametros abidticos, empleando conceptos
de internet de las cosas, que permita reducir el riesgo de
pérdida en |la produccion de camarones.

PROPUESTA

Se realiza un sistema para el monitoreo y control de los factores
abioticos en las piscinas camaroneras, basado en la teoria del internet

de las cosas (loT).

El sistema consta de comunicacion por radiofrecuencia entre los
equipos, asi como un control difuso que, a partir de los parametros ez char Xk
medidos en las piscinas, se toman las decisiones de encendido o

apagado de los aireadores.

Para la visualizacion y almacenamiento de la informacién se ha —

realizado el enlace con un plataforma en la nube.
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RESULTADOS

cuatro analizar el

Se realizaron
funcionamiento del sistema y determinar su eficiencia.

pruebas para

La primera prueba nos dio que el se tiene un alcance
dentro de la ciudad de hasta 1 km, considerando que no
existia un punto de vista definido.

Se bajo el consumo del equipo al modificarle el modo de
operacion del dispositivo. Se alcanzé una autonomia de
hasta 8 dias, y para brindarle mayor duracion se le adapto
un panel solar.

De los datos enviados a la plataforma no se determinaron
datos perdidos.

Con respecto al control difuso, el sistema se encuentra
respondiendo de tal forma que evita que se llegue a
niveles peligrosos.

CONCLUSIONES

= Se adapto el sistema desarrollado a partir del estudio
bibliografico y de las necesidades nacionales mediante
una encuesta de mercado realizado a un grupo de
camaroneros de la provincia de El Oro.

= Se realizo el diseno de la arquitectura loT, para poder
comunicar los diferentes nodos dentro de |Ia
camaronera, brindando seguridad al momento de
transmitir la informacion.
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= |3 toma de decisiones se la realizd de forma correcta,

mediante el uso del sistema difuso, a partir de los
parametros medidos en las piscinas.

" A partir de las modificaciones de los parametros

internos del microcontrolador, se obtuvo una mejora en
la autonomia, de hasta 2,55 veces en condiciones
normales, asi como un alcance de hasta 1 km en
ambiente urbano.



