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Diseno parametrico y automatizacion computacional del

sistema estructural del edificio de 6 pisos: The Yard

PROBLEMA

e Herramientas de diseno independientes.

e Mayor tiempo de trabajo y retrabajo ante modificaciones.

e Riesgo de inconsistencias entre entregables.

e Necesidad de evaluar una alternativa en hormigon armado

mediante una metodologia computacional.

OBJETIVO GENERAL

Disefiar de manera integral el sistema estructural del edificio
“The Yard” usando lenguaje de programacion de Python, para
la parametrizacion del modelado, optimizacion del diseno y
automatizacion de reportes, analisis y planos estructurales.

PROPUESTA

Desarrollo de una metodologia de diseno automatico integrable y manejable usando lenguaje de Python.
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CONCLUSIONES

Mejora en la eficiencia del proceso
de diseno estructural.

Actualizacion rapida del proyecto y
se reduce la intervencion manual.

Mejora en la trazabilidad y Ia
consistencia de informacion entre
las diferentes etapas del diseno.

Reutiliza y amplia la metodologia
para futuros proyectos de
caracteristicas similares.
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