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Los alimentadores para camarones en etapa de engorde
juegan un papel fundamental en la eficiencia de la
producción. Sin embargo, la mayoría de los alimentadores
comerciales presentan diversos inconvenientes como:
atascos, falta de monitoreo de nivel y una dispersión fija.

Diseñar un sistema mecatrónico de dispersión de
alimento para camarones en etapa de engorde.

▪ Se implementó una interfaz de monitoreo en campo
que permite visualizar valores de los sensores de nivel;
voltaje y amperaje de los motores, y el estado de
funcionamiento del alimentador.

▪ La estructura fue diseñada para que se pueda cambiar
la tolva de 350 Kg a 150 Kg dependiendo de las
necesidades del cliente.

Este proyecto está orientado a optimizar la producción de
camarones mediante la automatización y sistematización
de la dispersión de balanceado en la etapa de engorde,
incrementando la producción y disminuyendo la
necesidad intervención humana.

Beneficios:
• Control de nivel de alimento.
• Prevención de atascamientos.
• Radio de dispersión variable.
• Tolvas intercambiables.

El proyecto arrojó resultados favorables ya que existe un
factor de seguridad mayor al recomendado en cada uno
de los elementos. Además se comprobó que el radio de
dispersión de balanceado es proporcional a la cantidad de
voltaje suministrado al motor. Por último se presenta el
diseño de la placa PCB para la caja electrónica.

▪ El alimentador automático diseñado disminuye
significativamente la probabilidad de atascos mecánicos
lo que beneficia en gran medida la eficiencia de la
producción.

▪ El alimentador es capaz de competir en el mercado ya
que está diseñado con materiales de calidad lo que
genera beneficios a corto y largo plazo.

Sensores de nivel
Control de alimento

Energía solar
300 W

Caja electrónica
Con interfaz de
control

Triturador
Evita atascos por grumos

Flotadores

Dispersor
Radio 3 – 16 m

Tolva intercambiable
Para 150 Kg y 350 Kg

Compuerta con malla
Restringe el paso de
materiales no deseados

Estructura

Elemento Material Factor de seguridad Cantidad de ciclos

Tolva PEEK 5,3 1.E+10

Paletas del triturador Acero inoxidable 203,2 1.E+10

Eje del triturador Acero inoxidable 11,3 1.E+10

Estructura Acero galvanizado 15 1.E+10

Encendido Falla Nivel alto Nivel bajo

Figura 5. Gráfico del radio de dispersión de alimento vs el 
porcentaje de voltaje máximo administrado por PWM 

Figura 6. Placa PCB de la caja electrónica

Tabla 1. Resumen del análisis de fatiga de los elementos principales del alimentador

Figura 1. Producción de camarones.

Figura 2. Alimento balanceado para camarón.

Figura 4. Alimentador automático para camarónFigura 3. Triturador y caja electrónica


