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La ESPOL promueve los Objetivos de Desarrollo Sostenible

SAFECAR IOT: SEGURIDAD VEHICULAR AVANZADA EN TIEMPO REAL

PROBLEMA

En Ecuador, los taxistas y conductores de aplicaciones de transporte se
enfrentan a un creciente riesgo de hechos violentos. Esta situacion genera
un ambiente de inseguridad que compromete tanto su bienestar fisico como
su estabilidad econdmica.

OBJETIVO GENERAL

Implementar un sistema de seguridad vehicular inteligente capaz de
detectar situaciones de riesgo en tiempo real mediante tecnologia loT e
inteligencia artificial con el fin de generar alertas automaticas y facilitar |la
intervencion inmediata de las autoridades.

PROPUESTA

DIAGRAMA DE CONEXIONES

Se propone un sistema con una integracion de
sensores, camaras y modulos loT conectados a
Node-RED para procesar y enviar alertas en
tiempo real.

La metodologia inicido con |la captura de datos mediante
los sensores y modulos loT. Luego, los datos fueron
enviados a la plataforma central, donde se efectuo el
analisis para detectar posibles riesgos. A partir de ello se
generOo la creacion de alertas automaticas, las cuales
finalmente fueron enviadas al TelegramBot para notificar
en tiempo real a los usuarios y autoridades.
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RESULTADOS

CIRCUITO DE ESTADO
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CONCLUSIONES

El proyecto logro implementar un sistema de seguridad vehicular inteligente que integra tecnologias
0T e inteligencia artificial para la deteccion de armas blancas y frases amenazantes, asi como para el

envio de informacion en tiempo real a las autoridades mediante Node-RED y Telegram. Los
resultados demostraron que la arquitectura planteada es viable y efectiva, permitiendo una deteccion
autonoma sin necesidad de intervencion humana.

SALUD TRABAJO DECENTE 16 PAZ, JUSTICIA
Y BIENESTAR Y CRECIMIENTO E INSTITUCIONES
ECONOMICO SOLIDAS

Facultad de Ingenieria en
Electricidad y Computacion

INGE-297/8
Codigo Proyecto

enpol




