
CONTROL DE DRON CON BRAZO ROBÓTICO PARA LA 
DISTRIBUCIÓN DE INSUMOS MÉDICOS EN ZONAS REMOTAS

La ESPOL promueve los Objetivos de Desarrollo Sostenible

Diseño de un brazo robótico y 
garra mecánica de escala 

mediana para sistemas aéreos 
no tripulados, destinado a la 

distribución de insumos 
médicos.

Tras un desastre natural, la entrega de suministros médicos a zonas         
remotas y la localización de afectados se complican. En Ecuador, los 
métodos de rescate tradicionales no siempre resultan efectivos para 
enfrentar estas situaciones. Por ello, es vital implementar sistemas de 
monitoreo para mejorar la distribución de insumos y la respuesta de 
emergencia.

PROBLEMA

Diseñar un brazo robótico que se adapte a un mecanismo 
UAV de tamaño mediano utilizando herramientas de bajo 
costo para el transporte eficiente y autónomo de insumo 
médicos en comunidades aisladas, de difícil acceso o azotadas 
por alguna catástrofe.

OBJETIVO GENERAL

Interfaz de monitoreo y 
almacenamiento de datos 
que permita controlar el 

movimiento tanto del dron 
como del brazo robótico y la 

garra mecánica.

Creación de un sistema de control basado en 
plugin para el manejo de brazos articulados y 

efector final analógico y digital.

PROPUESTA

RESULTADOS

CONCLUSIONES

Aplicación para simular y controlar drones o 
múltiples drones junto con su brazo robótico.

Brazo robótico con dos grados de libertad y 
una garra mecánica de tres dedos, diseñado 

para adaptarse a drones de escala media.
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Manipulación de drones 
junto con sus respectivos 
brazos robóticos para la 
realización de tareas que 
permitan el traslado de 

insumos médicos.

Implementación física de un 
prototipo de desarrollo de brazo 

robótico especializado para 
drones de dimensionamiento 

mediano.

Creación de un aplicativo que 
permita no solo el control de 

un dron sino de múltiples 
drones para casos de misiones 

que requieran de una 
distribución o ayuda más 

especializada.

INGE-2622 
Código Proyecto


	Diapositiva 1

