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MATERIA INTEGRADORA

DISENO DE UNA PLATAFORMA GIRATORIA PARA LA EXHIBICION DE
VEHICULOS COMERCIALES

PROBLEMA

La venta de vehiculos en Ecuador es una de las actividades de mas relevancia en el sector automotor, incluso este sector
es considerado un pilar en la economia del pais por su facturacion anual y generacion de plazas de trabajo. No obstante,
la exhibicion de vehiculos tanto en centros comerciales como en concesionarias del Ecuador se realiza Unicamente
colocando el vehiculo de manera estatica y sin ningun atractivo que llame l|la atencion de posibles y nuevos
compradores, esto ocurre mayormente por la incomodidad de instalaciéon y aunado a que los precios que se manejan lo
vuelven inviable econdmicamente.

OBJETIVO GENERAL

Disenar una plataforma giratoria con altura variable
mediante un sistema mecanico para la exhibicion de
vehiculos.

PROPUESTA
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Idenzgflsjcmn Investigacion especificaciones disefo El disefio final consiste en una plataforma circular
necesidad prefiminar de disefio conceptual apoyada sobre ruedas que se deslizan sobre dos
‘ / ‘ / ‘ / ‘ ’ rieles colocadas sobre otra plataforma. El giro se
produce a traves de un motor eléctrico acoplado
( ‘ ( ] a una caja reductora y mediante un sistema de
disefio detallado seleccion transmision conformado por eje, pindn, banda vy
h J \ ) engrane. La plataforma inferior se acopla por
medio de uniones empernadas a un elevador de
doble tijera hidraulico eléctrico.
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RESULTADOS

* Diseflo de una plataforma giratoria desmontable para el e o
giro del automovil y elevable mediante un elevador de .
tijera hidraulico eléctrico. Hm
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* Seleccion de un adecuado sistema de control que permita gmn
controlar el movimiento rotacional y de elevacion del 0556
sistema. iom
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»" E| disenno de la plataforma y el elevador de tijera se " Los componentes del sistema de control de Ia
validaron mediante un analisis de elementos finitos, plataforma y el elevador de tijera fueron elegidos
gque confirmd que el sistema tiene |la capacidad de cuidadosamente para lograr de manera efectiva las
manejar las cargas de manera efectiva. funciones de variacion de velocidad, sentido de
= Con una TIR del 19% y un VPN de S$5,223.75, se rotacion y elevacion.
considera factible realizar este proyecto, ya que la TIR » E| diseno presenta beneficios econdmicos, ambientales,
indica una tasa de retorno favorable, y el VPN muestra de seguridad, de mejora en la experiencia del cliente y

gue los beneficios del proyecto superan sus costos. sociales.



