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La ESPOL promueve los Objetivos de Desarrollo Sostenible

Diseno de modelado numeérico para optimizacidon de ubicacion de
puntos de fijacion en implantes craneales

PROBLEMA OBJETIVO GENERAL

Desarrollar y validar un modelo numérico basado en Analisis
de elementos finitos (FEA) que, a partir de |Ia
geometria real del implante craneal personalizado, optimice |la
ubicacion de los puntos de fijacion con tres tornillos,
maximizando la seguridad estructural y estabilidad del
ensamble.

La craneoplastia con implantes personalizados se ha
consolidado como una alternativa para reconstruir
defectos craneales complejos. Sin embargo, la ubicacion
de los puntos de fijacion sigue dependiendo, en gran
medida, de |la experiencia del cirujano y de criterios
geometricos cualitativos.

Esto puede generar configuraciones con fijacion
insuficiente, incrementando el riesgo de aflojamiento o
falla del injerto durante actividades cotidianas del
paciente, por lo que se requiere de un criterio ingenieril
de seleccidn.
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CONCLUSIONES

Deformacion
como Factor
determinante

Entre 40%-50% de
probabilidades de
elegir una
configuracion
suboptima

El %Robustez
permite
determinar la
viabilidad del
implante

El algoritmo
permite identificar
triadas dptimas
basadas en FEA.

Incorporacion de

analisis dinamico
Modelos mas
avanzados para
sujecion en craneo
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