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Diseno de un bipedestador de accionamiento eléctrico para adultos

PROBLEMA

La postura vertical es una posicion natural del ser humano; sin embargo, pacientes con pérdida de motricidad en
extremidades inferiores producto de lesiones en la médula u otras enfermedades, que no cuentan con una apropiada
rehabilitacion fisica, presentan decaimientos en su salud y su estado emocional. Esto genera dependencia de terceros y
gastos continuos por tratamientos médicos, por eso requieren de dispositivos mecanicos para tratar su falta de
bipedestacion y asi ejercer actividades de la vida cotidiana.

OBJETIVO GENERAL

Disenar un dispositivo de bipedestacion orientado a usuarios con
discapacidad en sus extremidades inferiores mediante un sistema de
accionamiento eléctrico para que le brinde al paciente el control de Ia
postura vertical.

PROPUESTA

Para satisfacer la necesidad existente se propone disenar un bipedestador tipo standing que sea regulable para permitir
al usuario poder mantenerse en una postura vertical y cumplir con una apropiada rehabilitacion fisica. Finalmente, con el
uso del programa Inventor se llevd a cabo su modelamiento y posterior simulacion mediante analisis de elementos
finitos.
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CONCLUSIONES

= Se diseno un dispositivo de bipedestacion que cumple = El diseno practico de |la regulacion de tamano, sistema de

con la funcion de colocar a los adultos en una postura control para movilizacion y elevacion permiten que este
bipeda a 81° y trasladarlo dentro de un espacio ideal dispositivo sea un potencial diseno de apoyo para la
mediante el control del actuador lineal y la rueda fisioterapia, no obstante, el diseno puede ir mejorando
motorizada. para el uso de aquellas personas que presentan patologias

mas delicadas.
" Los materiales seleccionados para el diseno del
bipedestador facilitan la fabricacion local, ya que son  ® Para una produccion comercial del bipedestador se realiz6

comercialmente asequibles en el mercado nacional y un analisis de inversion a lo largo de 5 anos, obteniendo un
su diseno permite un facil desmontaje de los retorno positivo a partir del primer ano, en el cual el punto
componentes para su implementacion, mejoras o de equilibrio determina una rentabilidad desde la cuarta

mantenimiento correspondientes. venta, demostrando la viabilidad econdmica del proyecto.



