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En el Ecuador existen 215.156 personas con discapacidad física. Este tipo de discapacidad se caracteriza por una movilidad
reducida así como la imposibilidad de adoptar una posición bípeda, lo cual ocasiona problemas crónicos de salud, como,
pérdida de densidad ósea, hipertensión, úlceras por presión, entre otros. Los bipedestadores ayudan a adoptar dicha
posición bípeda; sin embargo, a nivel nacional, no existen fabricantes. Esto, provoca una escasez de equipos en los centros
de rehabilitación y consecuentemente falta de acceso a terapias de rehabilitación.

Diseñar un bipedestador de accionamiento manual para
adultos de fabricación nacional.

Figura 1. Diagrama del equipo con una persona sentada (posición
inicial) y de pie sobre el bipedestador (posición final).
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Figura 2. Diagrama detallando la metodología de diseño aplicada. Figura 3. Diseño conceptual del bipedestador 
y de su mecanismo de accionamiento.

N° CRITERIOS DE SELECCIÓN

1
Bipedestación lenta y 

progresiva

2 Estructura robusta y estable

3 Bajo costo de fabricación

4 Sistema de sujeción cómodo

5 Resistente a la corrosión

Tabla 1. Criterios de selección para la 
solución del equipo.

Figura 4. Resultados de la 
simulación de la estructura

Figura 5. Resultados de la simulación 
del eslabón de accionamiento

Figura 6. Resultados de la simulación 
del brazo pivote

Figura 7. Resultados de la 
simulación de la barra intermedia

• El diseño obtenido cumple con los requerimientos del
cliente, cuenta con una capacidad máxima de carga de
100kg.

• El diseño del equipo fue validado mediante el
uso del análisis de elementos finitos
utilizando el software ANSYS, obteniéndose
valores de errores porcentuales menores al
3% entre la simulación y los resultados
teóricos.

• El bipedestador resultante es económicamente
competitivo debido a que posee un costo de fabricación
hasta un 150% menor a equipos de similares
características existentes en el extranjero.

Tabla 2. Especificaciones técnicas del bipedestador diseñado.

Tabla 3. Costos de bipedestador diseñado.

Parámetro Valor
Unida

d

Largo del equipo 1260 mm

Ancho del equipo 850 mm

Alto del equipo 1170 mm

Capacidad de carga máxima del 

equipo
100 Kg

Material usado
ASTM A36 

steel

Peso total del equipo
37.4

8
Kg

Capacidad de gata hidráulica 

seleccionada
3 Ton

Costo de materiales
$       

297,97 
Costo de servicios de 

manufactura

$          

57,98 

Costo de mano de obra
$       

148,00 

Costo total del equipo
$       

503,95 


