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SINCRONIZACION DE SEMAFOROS MEDIANTE LA LECTURA DE
PULSOS EXTERNOS

PROBLEMA

En la Figura 1 se puede ver una avenida con los semaforos
sin sincronizar lo provoca que el trafico vehicular no fluya
de manera continua. Esto se puede verificar al observar
que, el primer semaforo esta en rojo y el que le sigue se
encuentra en verde, por lo que los vehiculos no podran
avanzar muchos metros de manera seguida y se trata de
una calle sin intercepciones lo cual causa como se puede
apreciar en la Figura 2, el malestar de los conductores al
perder mucho tiempo atascados en un solo sector.

OBJETIVO GENERAL

Disenar e implementar un semaforo que se sincronice
por medio de un pulso de reloj externo que permita
flexibilizar su integracion en un sistema de control de
trafico urbano.

PROPUESTA

Figura 2. Malestar de los conductores

La Figura 3 describe el diagrama de flujo que son las acciones
especificas que el prototipo sigue para poder realizar Ia
sincronizacion del semaforo mientras que, la Figura 4 muestra
el diagrama de bloques que explica los distintos procesos que
debe seguir el prototipo para funcionar de manera adecuada.
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Figura 3. Diagrama de flujo del funcionamiento del

semaforo
Figura 4. Diagrama de bloques del funcionamiento del sistema

RESULTADOS

La Figura 5 muestra una prueba usando un tiempo de 4 minutos con 24 segundos tomando en cuenta que el tiempo
normal es de 4 minutos y demuestra como los tiempos de los ciclos del semaforo van siendo modificados
progresivamente. En la Figura 6 se visualiza como se ven dichos cambios en la computadora usando otros tiempos
siendo estos de 4 minutos, 14 segundos, 4 minutos, 35 segundos y 4 minutos, 28 segundos.
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Figura 5. Lineas de tiempo de los
eventos a sincronizarse

Figura 6. Pruebas de sincronizacion
con diferentes tiempos del pulso

CONCLUSIONES

= Se logro formar un algoritmo que evite cambios bruscos
al momento de modificar los tiempo de la secuencia de
los semaforos para evitar accidentes de trafico.

" La implementacion del prototipo de un semaforo fue
exitosa ya que, se incorporaron los materiales necesarios a
una placa de circuito impreso, donde una vez mas se
comprobd el cumplimiento de los requerimientos del
prototipo como lo es la sincronizacion en el menor tiempo
posible y de la forma menos perceptible.

= Se realizo la sincronizacion de los semaforos en 4 ciclos
haciendo uso de la lectura de pulsos de reloj externos
que llegan de manera automatica considerando la
ventaja de que un técnico no debera realizar las
modificaciones de manera manual.



