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SOSTENIBLE

La ESPOL promueve los Objetivos de Desarrollo Sostenible
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Desarrollo de un sistema inteligente para predecir el
comportamiento de incendios forestales utilizando drones.

PROBLEMA

En Ecuador, los incendios forestales representan una
problematica recurrente, agravada por factores como el
cambio climatico, la deforestacion y la falta de
herramientas avanzadas para su monitoreo y control. La
ausencia de sistemas efectivos de deteccion y analisis
dificulta la identificacion temprana y la gestion eficiente
de incendios en zonas de alta biodiversidad, poniendo
en riesgo ecosistemas clave y comunidades cercanas.

OBJETIVO GENERAL

Desarrollar un sistema de monitoreo de incendios
forestales con drones RGB para mapear areas, modelar
combustibles, predecir el comportamiento del fuego vy
apoyar decisiones de gestion.

PROPUESTA

Propuesta del Proyecto:

* C(lasificacion de combustibles: Uso de una red
neuronal para mapear tipos de combustible en zonas
de interés a partir de imagenes capturadas por
drones RGB.

 Disefio de montaje: Creacion de un disefio CAD para
montar una camara RGB con 2-DOF y una GPU en el
dron.

* Integracion y simulacion: Desarrollo de una interfaz
grafica que integre los datos del dron con un modelo
matematico para simular el
comportamiento del fuego.

RESULTADOS

Cell2Fire UI

Carpeta de entrada: /home/sebastianramos/Documentos/cell2fire-w/C2F-W/data/ScottAndBurgan/Vilopriu_2013-asc

Carpeta de salida: /home/sebastianramos/Documentos/cell2fire-w/C2F-W/results

Coordenadas: (500832.38, 4654155.65)

Anterior

Siguiente

Imagen aérea capturada por un dron.

El modelo de combustible detectado Diseno Cad del drone con Interfaz de simulacidn de
por la red neuronal es TU1, la camara integrada de 2 prediccion de incendio
caracterizado por baja carga de pastos grados de libertad forestal en zona preferida.

y baja propagacién de fuego.

CONCLUSIONES

1. Red neuronal para clasificacion de combustibles: La red neuronal procesoé imagenes de drones RGB, identificando con
precision los modelos de combustible y generando mapas detallados del terreno. Esto permitié automatizar el analisis
del area y optimizar la planificacion en la gestion de incendios.

2. Diseno CAD del montaje de camara y GPU: El diseno CAD integré una camara RGB con dos grados de libertad y una GPU
ligera, asegurando la captura precisa de imagenes en vuelo. Su estructura modular facilita mejoras y adapta el sistema a
diferentes necesidades.

3. Simulacion del comportamiento de incendios forestales: La simulacion mostré la propagacion del fuego basada en
datos reales, como modelos de combustible y viento. La interfaz grafica permitid visualizar el comportamiento del
incendio, apoyando decisiones estratégicas en su control.
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