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Diseho de un sistema de llenado automatico para tolvas
alimentadoras AQ1 para camaron

PROBLEMA OBJETIVO GENERAL

Las empresas que proveen de servicios de monitoreo,  pisefiar un sistema de llenado automético de tolvas
mantenimiento e |,n§taIaC|on de sistemas de  adiante el uso de un control digital y sensores de
alimentacion automatica para camarones, solo el empleando comunicacién inaldmbrica con el fin

contemplan la distribucion del balanceado mediante
tolvas y no el abastecimiento de las mismas. Por esta
razon, etapas del proceso, como el llenado de las
tolvas, siguen siendo de tipo manual y de inspeccion
visual con multiples posibilidades de automatizacion.

de aumentar la operatividad de las tolvas y reducir la
carga laboral de los operadores.
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Disefiar un sistema motorizado de traccion para el Utilizar microcontroladores ESP32 para la ejecucion
transporte de tolvas hacia una estaciéon de de la logica de control del proceso de llenado de
abastecimiento, donde se le suministrara balanceado tolvas y mddulos de comunicacion basados en LoRa
desde un silo almacenador por medio de un tornillo para la interconexién entre dispositivos. El monitoreo
sin fin acoplado a un motor reductor. del nivel de balanceado se realizara por medio de
Sio sensores capacitivos en la tolva alimentadora y el silo
e pps (ema de sty ey J de almacenamiento. Adicionalmente, se emplearan
Lo sensores fotoeléctricos difusos para la deteccién de

Tolva almentadore // los limites de desplazamiento de las tolvas.
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los Gateways que gestionan la generacion de
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del sistema. , , , )
Ademas, un sistema fotovoltaico autonomo
». ®.. ® | para suministrar energia a los dispositivos eléctricos
2 GATEWAY | ;. . . .« s
T.,Lm\ Y y electronicos encargados de la distribucion de
® N 7 ‘ ----------------- | . balanceado a las tolvas desde el silo y a los
TOWVAZ q"ﬁ; q. q.,,; TOWVAZ | . o . . . o« 7
@ someo % TN | dispositivos de fuerza del sistema de traccion
R D0 SILO MAESTRO ! 03 s | ]
Towa: / / ’f | s | motorizado.
®, . ® ® ..

I
TOLVA 4
TOLWA 1 TOLWA 2 TOLWAZ | |

PISCINA 1 PISCINA 2 PISCINA 3

RESULTADOS

" Los médulos de comunicacién  tienen un rango

General

de cobertura de 2 km dentro de una camaronera con

- :
un bajo consumo de energia.
. ’ . (4 Ultimas no tificaciones Tolvas rellenadas recientemente

* Por medio del protocolo MQTT se logro la integracion
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depende del numero de tolvas, su distribucion,
dosificacion diaria y las caracteristicas de la piscina.

CONCLUSIONES
" la aplicacion de un modelo de llenado automatico

permite disminuir el tiempo requerido para dicho

" E| llenado automatico de los alimentadores es proceso, debido que cada silo gestiona el llenado de las
posible gracias al monitoreo permanente del nivel tolvas de manera independiente.
de las tolvas y la intercomunicacion con el sistema -
de llenado que suministra el balanceado.

control de llenado automatico posibilita Ia
optimizacion del tiempo de uso de las tolvas,
disminuyendo el tiempo inoperativo cuando se
vacia una tolva alimentadora fuera de la jornada
laboral.



