m p 0 L®Escuelq superior OBJETIVLS Pablo Lara Pazmifio Ariana Sanchez Albarracin

Politécnica del Litoral DE DESARROLLO pablapazmino@espol.edu.ec ardasanc@espol.edu.ec

SOSTENIBLE

La ESPOL promueve los Objetivos de Desarrollo Sostenible

Diseno de un robot de apoyo comunicacional y cognitivo para ninos
dentro del espectro autista

PROBLEMA

El aumento en los diagndsticos de ninos dentro del espectro autista
ha evidenciado la necesidad de soluciones tecnologicas de apoyo
accesibles, ya que muchas propuestas basadas en robotica e
inteligencia artificial son costosas y no consideran la diversidad de
necesidades comunicacionales y cognitivas del espectro [1].

OBJETIVO GENERAL

Disenar una plataforma robodtica de apoyo para nifhos con TEA que complemente las terapias
tradicionales mediante actividades comunicacionales y cognitivas adaptativas, permitiendo ademas la
recopilacion de métricas objetivas para orientar el trabajo de padres y terapeutas.
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RESULTADOS

Se implementd un prototipo funcional del robot asistivo, integrando movilidad, interaccion multimodal,
modulos SAAC, actividades cognitivas y un sistema de registro de métricas, validando la viabilidad
técnica de la propuesta.
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Modo comunicacional

Lla toma de métricas del robot
ehodone? abarca la intencion comunicativa, el
rendimiento cognitivo vy el
seguimiento emocional del nino
al mend durante el desarrollo de |las
actividades con el robot.

Modo cognitivo

CONCLUSIONES

El prototipo desarrollado permitio verificar la correcta integracion de una arquitectura robotica modular
de bajo costo, incorporando movilidad, control en ROS 2 y modulos de interaccion como SAAC y juegos
cognitivos. La solucion alcanzo el nivel funcional esperado en esta etapa, siendo valorada
favorablemente en cuanto a su concepcidén y utilidad, y dejando identificadas areas de mejora asociadas
al refinamiento del disefio, la optimizacién del sistema y su evolucion futura.
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