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Software de diseno mecatronico para el dimensionamiento y

modelado 3D de drones UAV multiproposito
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Desarrollar un software para el dimensionamiento, Figura 1. Actividades de drones desarrollados por operadores en sectores profesionales.

optimizacion y diseno de un vehiculo aéreo no tripulado
clase cuadricoptero, basado en el software OpenSCAD
aplicando conocimientos de programacion.

PROPUESTA

DronCAD es un software innovador que permite a los usuarios CAD
disenar el fuselaje de drones de manera facil y precisa. Con

una interfaz grafica intuitiva, los usuarios pueden ingresar los P
parametros de entrada para el diseno de su fuselaje y ver una + '
representacion 3D en tiempo real. En la figura 2 se observan '

las herramientas que se usaron para el desarrollo de Python OpenSCAD

DronCAD. Figura 2. Herramientas para el desarrollo de DronCAD.

p—— x Ventajas:

> Interfaz grafica intuitiva.

» Representacion del disefio en 3D.

» No se requiere conocimiento previo en
programacion.

Caracteristicas:

» Ingreso de pardmetros de entrada por medio de
una interfaz grafica.

» Muestra resultados relevantes para el diseio.

» Disefios compatibles con otras aplicaciones de

Figura 3. Software de disefio de dron (DronCAD) desarrollo 3D.
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RESULTADOS

La figura 6 muestra el modelo del
dron impreso en 3D y ensamblado,
usando  material PLA  (acido
polilactico) para su impresion; El
diseno fue desarrollado con el
software DronCAD

La figura 5 muestra el disefo
renderizado y exportado a un
formato compatible con otras
aplicaciones para el modelado e
impresion 3D.

Figura 4. Analisis de elementos finitos.

La figura 4 muestra el disefo
sometido a un analisis de
elementos finitos para comprobar
su resistencia a  diferentes

esfuerzos.
Figura 5. Diseno compatible con aplicaciones de modelado e impresion 3D.
Figura 6 Diseno de dron impreso en material PLA
*» El software desarrollado cumple con el objetivo de “* Los disefios realizados con el software DronCAD son
renderizar, disefiar y modelar un dron tipo compatibles y facilmente exportados a aplicaciones usadas
cuadricoptero, mediante los parametros ingresados en ingenieria.

por el usuario. . o . _ ,
**La validacién del prototipo virtual se realiza de manera

efectiva; se garantiza que todas las partes del dron se

¢ El software ofrece una visualizacién precisa y detallada .
encuentren correctamente impresas y ensambladas.

del producto final.
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