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Diseno de un robot agricola para la recopilacion de informacion de
la enfermedad Sigatoka Negra en las plantaciones de banano

PROBLEMA

Los cultivos de banano ecuatoriano presentan una elevada
demanda a nivel mundial, por lo cual, deben aprobar controles
de condicion fitosanitarias, como en el caso de la enfermedad
Sigatoka Negra. Sin embargo, en el pais, los meétodos de
control de enfermedades no son eficientes, debido que la
mayoria se realizan de forma manual y sin el adecuado
analisis.

OBJETIVO GENERAL

Disenar un robot agricola para la recopilacion de informacion
de la enfermedad Sigatoka Negra en las plantaciones de

banano, a traves de un sistema de camaras y sensores. ”‘ & S
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RESULTADOS

Diseno de un dron de cuatro rotores que adquisicion de datos de la
enfermedad por medio de una camara multiespectral y sensores. Ademas,
desarrollo de la planificacion de vuelo que debe realizar en el proceso de |a

toma de datos.

Cuadricoptero disenado.

Planificacion de vuelo.

CONCLUSIONES

" En el diseno de la estructura se logro un sistema ligero = Mediante una simulacion de la planificacion de vuelo,
v al mismo tiempo resistente, puesto que a través de un se determino el tiempo de trabajo del dron, dando
analisis de elementos finitos se obtuvo que el dron sera como resultado 24 minutos con 38 segundos.

capaz de soportar las cargas que experimentara.
= E| costo final del cuadricoptero es de 81975.50 dolares,

= E| robot agricola beneficiara a la industria bananera, ya a pesar de esto, el valor se encuentra por debajo de los
que, por medio de tecnicas de deteccion de plagas, drones comerciales que se ofertan en el mercado
aumentara la produccion sin necesidad de incrementar internacional, sin tomar en cuenta el valor agregado de
recursos, ademas, minimizara el impacto ambiental Importacion e impuestos, ofreciendo caracteristicas
provocado por los pesticidas, logrando una agricultura personalizadas en la toma de datos.

sostenible.



