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SOSTENIBLE

La ESPOL promueve los Objetivos de Desarrollo Sostenible

Estacion didactica para la ensenanza de Automatizacion Industrial
con banda transportadora y control Siemens

PROBLEMA

Los estudiantes de Electronica y Automatizacion, junto con los operadores capacitados por Larcotronic S.A., enfrentan una
limitacion clave: |a ausencia de prototipos de sistemas de control industrial basados en equipos Siemens en sus laboratorios. Esta
carencia impide la aplicacion practica de conceptos teoricos, reduciendo significativamente la preparacion técnica de los
estudiantes y afectando su desempeno profesional. Para los operadores industriales, la falta de experiencia practica con estos
sistemas aumenta el riesgo de pasar por alto errores y fallas en sensores y actuadores, lo que podria impactar negativamente en
el rendimiento de industrias automatizadas.

OBJETIVO GENERAL

Desarrollar una estacion de ensayo basada en equipos Siemens que represente el proceso de traslado de productos mediante un
sistema de transporte lineal, destinada al entrenamiento practico de profesionales y estudiantes en el campo de la
automatizacion industrial, proporcionando una experiencia de aprendizaje integral en tecnologias de automatizacion aplicables a
diversos sectores industriales.
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CONCLUSIONES

e Se aprovecharon las caracteristicas y especificaciones e Se desarrollé una guia de inicio rapido que permite a

de los equipos proporcionados por Larcotronic S.A.
para la puesta en marcha del tablero didactico.
Ademas, se logro programar y escalar estos equipos de
acuerdo con la aplicacion especifica del proyecto.

Se elaboraron los planos de red y de conexion del
tablero, lo que facilita a estudiantes y operadores la
identificacion de los elementos del sistema y su
interconexion. Estos planos también sirven como guia
para futuros cambios o mejoras en el proyecto.
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los estudiantes y operadores configurar el hardware
del tablero didactico para su puesta en marcha.
Asimismo, se cred0 una guia de programacion vy
parametrizacion de todos los modulos del proyecto,
facilitando la escalabilidad del sistema para futuras
mejoras.

e Se diseid una interfaz grafica en el HMI que es tanto
intuitiva como didactica, mostrando claramente Ia
activacion de los actuadores y la deteccion de los
sensores. Ademas, se incluyeron menus de
configuracion, acceso manual a los actuadores y un
proceso de calibracion para la superficie de pesaje.
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