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SOSTENIBLE

La ESPOL promueve los Objetivos de Desarrollo Sostenible

Cama Abatible Vertical Automatizada: Innovacion Mecatronica
para Optimizar Espacios Reducidos

PROBLEMA

El crecimiento urbano en Ecuador ha reducido considerablemente el tamano de
las viviendas (aproximadamente 36 m?). Esto limita la organizacion y el confort
de los hogares, donde el mobiliario convencional no se adapta a las
necesidades de espacio, accesibilidad y seguridad.

OBJETIVO GENERAL

Disenar y validar un sistema mecatronico de cama abatible vertical
automatizada mediante analisis dinamico y prototipo a escala, para optimizar el
uso del espacio en viviendas urbanas reducidas.

PROPUESTA

2 Sistema de actuacion
Diseno estructural de cama basado en motorreductor +
abatible vertical. transmision corona—tornillo
sin fin.

4

Control electronico con
microcontrolador ESP32 y
sensores de posicion.

Incorporacion de medidas
de seguridad.

Validacion del diseno mediante simulaciones en Autodesk
Inventor y construccion de prototipo funcional a escala.

RESULTADOS

Se modeld una cama abatible
vertical para colchon de 2 plazas y
media, con estructura metalica vy
un sistema de actuacion basado en
motor de alto torque y transmision
corona—tornillo sin fin, asegurando
movimiento controlado y
autobloqueo

CONCLUSIONES

* El diseno integra de forma efectiva los subsistemas mecanico vy
electréonico, logrando una solucion segura y viable para espacios
reducidos.

 El sistema de transmision corona—tornillo sin fin es adecuado para
garantizar control y estabilidad, aunque se recomienda usar componentes
metalicos en las etapas de mayor torque.
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