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Evaluacion del control del flujo de una valvula en un sistema
hidraulico con fines académicos

PROBLEMA

La ensenanza del control de flujo hidraulico se basa, en muchos casos, en
modelos tedricos ideales que no reflejan el comportamiento real de sistemas
fisicos. La ausencia de plataformas experimentales accesibles dificulta |a
comprension practica del comportamiento dinamico y estatico de las
valvulas de control y la aplicacion adecuada de controladores PID en
sistemas de tuberias.

OBJETIVO GENERAL

Desarrollar un sistema dinamico de control de una valvula en un sistema de
tuberias que permita la entrega regulada de caudal adecuado en funcion del
grado de apertura de la valvula.
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CONCLUSIONES
Se logro desarrollar y caracterizar un sistema dinamico de Se logré contrastar la caida de presion obtenida
control de flujo en un sistema hidraulico a escala de experimentalmente con los resultados simulados en EPANET,
laboratorio, mediante la identificacion experimental de su obteniéndose una relacion de calibracion lineal AP =
comportamiento dinamico y estatico, estableciendo una 0.474-AP_EPANET + 3.787, lo que demuestra una
base solida para la regulacion del caudal en funcion del correspondencia razonable entre ambos enfoques y establece
grado de apertura de la valvula. una base valida para futuras simulaciones y estudios

comparativos.
A partir de los modelos dinamicos identificados, se realizo
la sintonizacion teorica de un controlador PID,
obteniéndose parametros promedio P = 16.85, | = 3.36 s
y D = 14.50 s, los cuales demostraron ser coherentes vy
estables, confirmando la viabilidad del control dinamico

Se analizd el sistema de tuberias sin control dinamico
mediante EPANET, determinando los parametros hidraulicos
basicos, en particular la caida de presion con valores cercanos
a 10.31 psia y valores de caudal de 35.4 LPM del sistema

. . . simulado.
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