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La ESPOL promueve los Objetivos de Desarrollo Sostenible

DISENO DE COMPONENTES PARA LA AUTONOMIA DE UN SISTEMA

DE MONITOREO FORESTAL

PROBLEMA

Especies de aves en peligro
por la pérdida de habitats
debido a incendios forestales
y urbanizacion.

Adaptacion de una
red de sensores
inalambricos para su
autonomia en el
bosque.

OBJETIVO GENERAL

Desarrollar sistemas y componentes especializados a partir de la integracion de hardware, software, diseno vy
simulacion, para incrementar la autonomia de un sistema integrado de monitoreo de un area forestal experimental.
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CONCLUSIONES

. Las propiedades fisicas de los materiales permiten el disefio de las
piezas dentro de los limites, ademas de poder realizar
estimaciones del tiempo de vuelo del dron mediante el torque
maximo de los motores.

. El entrenamiento de una red neuronal convolucional permite
realizar la clasificacion de muestras de ruido ambiental y actividad
en un bosque.
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