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Diseno de un accesorio de corte adaptable a un dron para la
recoleccion de capsulas de arbol de balsa

PROBLEMA

La recoleccion de las capsulas de arbol de balsa se realiza
de forma manual. La persona encargada debe escalar un
arbol de aproximadamente 30 metros, lo cual resulta
peligroso debido a la altura y el alto esfuerzo fisico que se
requiere. Actualmente, no es posible recolectar las
capsulas de los arboles con troncos delgados, con
enfermedades o infecciones, ni de aquellos con gran
cantidad de ramas en su copa; ya que escalarlos
provocaria que se quiebren y la persona sufriria lesiones
por la caida.

OBJETIVO GENERAL

Disenar una herramienta de corte que se adapte a un
dron, mediante |a implementacion de un sistema
mecatronico, para la recoleccion de las capsulas de arbol
de balsa.

Figura 1. Capsulas de arbol de balsa

PROPUESTA

Este proyecto propone el diseno de una herramienta que se extiende y retrae para aumentar su alcance a la zona de
corte donde se encuentran las capsulas, mediante el uso de un control remoto a distancia. La herramienta esta
compuesta por las siguientes partes:

Dron Phantom 4 pro
v2.0

Caja para
circuito

Sierra dremel de
50 mm

Mecanismo telescopico
compuesto por dos tubos

Mecanismo de
engranaje-cremallera

Figura 2. Diseno propuesto

RESULTADOS

La figura 4 muestra el modelo 3D de disefio propuesto,
qgue cumple con realizar la accion de cortar las capsulas,
ser de facil acople, permitirle al dron maniobrar y ser de
un peso menor al de maxima carga extra.

Se realizaron experimentos para determinar el tipo de
sierra junto con su motor capaz de cortar la capsula. Se
seleccionaron dos baterias de 9 V recargables capaces de
alimentar todo el circuito durante el tiempo de operacion. Figura 4. Dron cortando el tallo de la capsula de arbol de balsa
Y se demostro la correcta interaccion entre la herramienta
de corte y el control remoto.

Figura 3. Prueba de funcionamiento de la sierra Figura 5. Dron en la estacion base de despegue
= Se logrdé disenar una estructura mecanica compuesta " Las dimensiones del accesorio de corte garantizan que
por un mecanismo telescopico que permite regular el el dron vuele con facilidad durante el ascenso de 30
acercamiento de la herramienta hacia el area de corte, metros (desde el suelo hasta la copa de los arboles de
es decir, donde se encuentra la capsula a recolectar. balsa) y a su vez no genera obstruccion en los sensores

gue emplea el dron para maniobrar.
= Se realizo la seleccion adecuada de los componentes

electronicos y el correcto dimensionamiento en » E| desarrollo de la programacion permitid una correcta
relacion con sus componentes mecanicos. Esto permitio sinergia entre los componentes del control remoto vy los
la correcta interaccion entre los controladores vy actuadores.

actuadores.
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