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Desino, modelado y ejecucion de un experimento virtual de
simulacion hibrida de una estructura de ingenieria.

PROBLEMA

Las simulaciones computacionales son de gran ayuda en el area de disefio, pero estas muchas veces consideran como
despreciables ciertas complejidades con el fin de simplificar el problema. Los ensayos experimentales no tienen estas
limitaciones, pero tienen un costo muy elevado para su implementacion por los equipos y la estructura. Por eso el desarrollo
de una simulacion hibrida, con el fin de combinar las principales virtudes de ambos procesos, se vuelve indispensable.
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OBJETIVO GENERAL

Implementar una herramienta de simulacion hibrida virtual
gue cuente con fase de modelado por elementos finitos, para
la subestructura numeérica; configuracion por espacios de
estado de una simulacion dinamica de la subestructura fisica;
disefio de control de trayectoria y analisis y compensacion de
atraso en el tiempo en la interfaz numerico-experimental.
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RESULTADOS
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= Se disefid una herramienta de simulacion hibrida con todas

las fases que lo compone. Esta herramienta cuenta la

subestructura numerica,

para medir las variables deseadas.

la subestructura experimental
junto con la planta de control, el controlador y sensores

= Se encontro los valores optimos para el controlador LOR
gue permita un rastreo de posicion mas preciso.

= Los parametros del controlador PID fueron los mejores

para garantizar un rastreo de posicion mas preciso.

= El controlador LQR tiene un mejor desempeno que un
controlador PID.
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