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IMPLEMENTACION DE UNA RED MESH CON ESP32 PARA
EL MONITOREQO Y CONTROL EN PISCINAS CAMARONERAS

INTRODUCCION OBJETIVO

El cultivo de camarones esta condicionado por factores
ambientales y guimicos presentes en el agua, y la
recoleccion de datos de estos factores se realizan de
manera manual. El alza de los costos de produccion
impide que los pequenos productores no puedan
implementar un sistema de monitoreo en sus piscinas
para poder aumentar la efectividad, rentabilidad vy
produccion en esta industria

PROPUESTA
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CONCLUSIONES

RF24 Mesh
— 23.07%18142m | Minimo:S1ms * La implementacion de redes Mesh usando ESP32
Maximo: 499 ms _ .,
51.95%40837 m permite el ahorro de costos en comparacion a
Promedio: 253.22 ms dispositivos de alta gama con Ilos mismos

propositos.

COSTO DE IMPLEMENTACION

* El uso de painlessMesh puede ser usado para redes

: . de corto a mediano alcance, mientras que RF24
Se diferencia unicamente en |la

, puede usarse desde corto a largo alcance,
adquisicion de los modulos

nRF24L01+ y jumpers
adicionales

dependiendo de las necesidades del usuario

* La Implementacion de redes mesh con enlace a

dispositivos loT permitira aumentar la productividad,

RF24 Mesh rentabilidad y efectividad en esta industria

painlessMesh

INDUSTRIA, 12 PRODUCCION
INNOVACION E Y CONSUMO

RESPONSABLES

INFRAESTRUCTURA

O

m o L Facultad de Ingenieria en
p Electricidad y Computacion




