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SOSTENIBLE

La ESPOL promueve los Objetivos de Desarrollo Sostenible

Diseho e implementacion de una red de comunicacion industrial
para control de cestas moviles en una fabrica de acero.

PROBLEMA

Los operadores de cestas moviles en la fabrica de acero enfrentan riesgos
por altas temperaturas, ruido extremo y el riesgo de ser aplastados por la
chatarra. Ademas, la coordinacion constante entre los operadores en
planta y en cabina dificulta la eficiencia del control de las cestas. 1}

:

C

)

T i R
OBJETIVO GENERAL STAS MOVILES
Implementar un sistema de comunicacion inalambrica entre los puentes grua y las cestas moviles
integrando un control centralizado a través de PLCs y HMIs, con el fin de mejorar la seguridad

laboral y |a eficiencia operativa del proceso de transporte de chatarra.

PROPUESTA

Se vizualiza un
registro de 30 dias
de las recetas de los
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Recetas

Se vizualizan los dos
usuarios y que
cestas estan usando.
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Controlado por los operadores de
los puentes grias
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recetas actuales de
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RESULTADOS
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CABINA DEL Se implementéd un sistema de
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s e Se visualizaron las recetas
- | d (materiales para la chatarrizacion).

Se incorporo un sistema de
monitoreo de alarmas vy fallas.

CONTROL INALAMBRICO DE CESTAS MOVILES

USUARIOS © | CESTAS w

USUARIO 1

Se registro el  historial de
operaciones y recetas.

CONCLUSIONES

El sistema implementando resulto ser de gran beneficio para los operadores de las cabinas de los
puentes gruas, dado que pudieron controlar de manera comoda y sincroniza el desplazamiento de

las cabinas, |la operacion de los pulpos hidraulicos para tomar la chatarra y el movimiento de los
carros de las cestas.

El diseno en la programacion incluyd el modo de trabajo, Local y Remoto; el sistema quedd
operando en modo Remoto para ofrecer una mayor seguridad y coordinacion a los operadores y el
modo Local queda habilitado unicamente para mantenimiento o pruebas en los tableros. En ambos
modos el sistema responde correctamente.
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