enpol

Escuela Superior
Politécnica del Litoral marfmora@espol.edu.ec

Maria Fernanda Mora Granda

Ingenieria en Electrénica y Automatizacion

“DISENO CONCEPTUAL DE UN SISTEMA PARA LA SUPERVISION

INTELIGENTE EN INDUSTRIA CAMARONERA ECUATORIANA”

PROBLEMA

Las industrias ecuatorianas no cuentan con tecnologia ni el financiamiento

para el control adecuado durante la
presentan dos principales problemas:

1. Alimentacion: se realiza de forma empirica sin considerar |la edad y peso

del camaron.

crianza del camardn, usualmente se

2. Oxigenacion del agua: No se cuenta con sensores de oxigeno disuelto.
Diseflar un sistema de supervisidon inteligente en una industria
OBJETIVO GENERAL camaronera a partir de una interfaz SCADA tal que se lleve un
control de forma remota y detallada en la etapa de crecimiento
del camaron.
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Diagrama de controlador basado en légica difusa
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Se disefia una interfaz amigable con el operador donde | ]
se lleva el control remoto de la planta. Ademas, se N PNl
somete al controlador basado en ldgica borrosa a | R R S
perturbaciones con el fin de determinar la robustez del mms'“e’;a s°metid°al|oerturbaciones
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Interfaz amigable con el usuario

Diagrama de conexiones

—_—— CONCLUSIONES
Un controlador no lineal basado en logica  Se disefidé una interfaz amigable
la ventaja de brindar tal que se lleva un control

eficiencia y efectividad en un proceso 2alimenticio de acuerdo con el

experimental sin requerir de calculos
avanzados donde se obtuvo como

resultado una buena aproximacion.

peso y edad del camardn; y un
control del nivel de oxigeno en las
piscinas de crianza de camarones
en tiempo real.
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