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El chequeo del tendido eléctrico dentro de las industrias, se realiza en base a cronogramas o cuando se presentan fallas en
distribución energética, lo que puede significar una anomalía que provoca el incremento de temperatura debido a las altas
corrientes que recorren por los cables y que en los peores casos, podrían provocar un conato de incendio que obligue a
detener la producción a la planta y tenga pérdidas económicas. De esta manera, la revisión del tendido eléctrico es llevada a
cabo por electricistas que ponen en riesgo su integridad, debido a la altura que suele estar el tendido eléctrico, aparte de
poder sufrir posibles descargar eléctricas.

Implementar un vehículo aéreo no tripulado adecuado con un sistema autónomo de detección de picos de temperatura,
basado machine learning, para la localización de picos de temperatura en cables de alta tensión, en la industria.

▪ Se validó el diseño del chasis a través del análisis de
elementos finitos de inventor obteniendo un factor de
seguridad mínimo de 15, el cual permite asegurar que el
chasis del vehículo soportara las cargas de los diferentes
pesos estando en tierra y en el aire; además permite el
acoplamiento del sistema térmico.

▪ Se logró la adopción de un controlador de vuelo, utilizando
como base el microcontrolador Arduino y adaptando los
diferentes elementos de acuerdo a las necesidades.

Diseñar de un vehículo aéreo no tripulado usando como
base una aeronave tipo cuadricóptero que trabaje con un
sistema térmico el cual permita reconocer los cables del
tendido eléctrico a través de un modelo entrenado y
posteriormente realice un análisis térmico para conocer el
estado del mismo.

• Se desarrolló una aeronave tipo cuadricóptero a control
remoto basado en Arduino, de dimensiones 40x40x15 cm,
que puede ser impreso con ABS, con un modulo térmico
acoplable, el cual consiste en una Raspberry y dos cámaras,
una HD y otra térmica.

• Se obtuvo un programa para el monitoreo de cables a
través de un modelo que permite la detección y del análisis
térmico del mismo, que comparta los resultados obtenidos
a través de un bot conectado a Telegram.

▪ Se realizó el prototipo de un módulo acoplable al
vehículo que usa una Raspberry como controlador y
dos cámaras; una HD y una térmica; además de poder
funcionar de manera independiente a la aeronave y
viceversa.

▪ Se desarrolló un programa que implementa un modelo
para la detección de cables y realiza el análisis térmico
para obtener los resultados del estado del mismo, de
esta manera, serán compartidos a Telegram
posteriormente.
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