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SOSTENIBLE

La ESPOL promueve los Objetivos de Desarrollo Sostenible

Deteccion Inteligente de Puntos de Poda Mediante Vision por
Computador e Integracion Embebida

PROBLEMA

La poda, una de las labores mas criticas de |a viticultura, requiere conocimiento técnico y precision
para garantizar un crecimiento equilibrado y una produccion optima. Sin embargo, este proceso sigue
siendo en gran medida manual, lo que genera altos costos laborales, variabilidad en los resultados y
limitaciones en la escalabilidad de la produccion.

OBJETIVO GENERAL

Desarrollar un sistema inteligente de deteccion de puntos de poda en vinedos mediante vision por
computador y diseno electronico embebido, con el fin de optimizar la identificacion y toma de
decisiones en sistemas de poda automatizada.

PROPUESTA
La metodologia propuesta se basa en un pipeline secuencial de [reqlifﬁiféii’ué”ﬁe%
solucion
percepcion y analisis geométrico, disenado para identificar estructuras
. . . Y
relevantes de la vid y estimar puntos de corte en poda invernal. A [anige;gg;g;was}__

partir de imagenes RGB (y profundidad cuando esta disponible), el
sistema realiza segmentacion visual, extraccion geomeétrica de
sarmientos y yemas, y generacion de coordenadas espaciales que
sirven como entrada para la decision de poda.
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CONCLUSIONES

* Lasolucién hibrida 2D + 3D ligero ofrece el mejor equilibrio entre precision, interpretabilidad y
eficiencia computacional para su integracion en plataformas roboticas.
e Los resultados obtenidos validan la factibilidad del método en entornos controlados, sentando

las bases para su futura implementacion en campo.
* Este trabajo constituye una base solida para el desarrollo de herramientas inteligentes de

automatizacion agricola en la viticultura ecuatoriana.
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