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Los sistemas eléctricos a diferencia de los sistemas de
combustión son más eficientes en un 95%
aproximadamente, más livianos, se necesita realizar
mantenimientos con menos frecuencia, y son de menor
coste inicial. El inconveniente que poseen es que se
necesita de controladores electrónicos para el uso de
estos equipos y un suministro eléctrico constante.

Diseñar un prototipo electrónico para la caracterización
de un banco de batería eléctrica de Ion-Litio, que se
parametrice dependiendo del motor que se coloque, con
un sistema de supervisión CAN y USART con interfaz USB
para PC

▪ Se logro diseñar un prototipo electrónico el cual permite la caracterización de un banco de batería eléctrica de
Ion-Litio el cual se parametriza dependiendo del motor eléctrico que se le coloque y el cual cuenta con sistema de
supervisión CAN mediante una interfaz USB para su conectividad con una PC.

▪ Los resultados logrados mediante las simulaciones realizadas nos ayudaron a comprobar el correcto
funcionamiento del prototipo electrónico cuando es sometido a diferentes condiciones iniciales de torque y
velocidad del motor , demostrando que supero estas situaciones de forma exitosa.

▪ Se logro recopilar información para el transporte de racimos de banano mediante el uso de un vehículo eléctrico
para acarreo de banano con controlado por nuestro prototipo electrónico para la industria agrícola.

Como solución a este problema se presenta el diagrama
de bloques de conexión para poder implementar estos
sistemas eléctricos en cualquier sistema que tenga
motores a combustión.

En Simulink nos dio los resultados del desempeño de
nuestro prototipo electrónico, del cual se obtuvieron los
datos de corrientes por fase y Torques generados en el
motor de las características: mostradas .

Además se obtuvo el Diseño de la placa generada en el
programa Ki-CAD

Baterías de Litio Motor BLDC

Motor Combustión Contaminación

Solución

Se construyo el Diagrama de Bloques del diseño de
nuestro prototipo, que nos brindan un mejor control
sobre estos equipos, y ahorran energía para que la
eficiencia del sistema sea la más optima.

Además se diseño un sistema basado en Simulink para
poder evaluar el comportamiento de nuestro dispositivo,
obteniendo buenos resultados del control de velocidad y
corriente.

Motor Modelo BM1424HQF

Voltaje de Operación 60 V

Potencia Nominal 3,000 W

Corriente Nominal ≤ 50 A

Velocidad sin carga 5,800 rpm

Corriente sin carga ≤ 8.8 A

Velocidad nominal 4,900 rpm

Transmisión Tipo Cadena por piñón de 18 dientes, Tipo #18T

Tipo de Motor DC Brushless (BLDC)

Torque Nominal 4.1 Nm

Peso 30 kg

Sistema Reductor Modelo JS14BA/10,

Relación de Transmisión 10.21:1

Peso sistema Reductor 6.6 Kg

Velocidad sistema reductor 479.92 rpm

Torque salida reductor 41.86 Nm

Diagrama de bloques para conexión del prototipo Diagrama Diseño de prototipo electrónico

Diseño sistema Simulink

Tabla datos técnicos del Motor a simular

Señales de Corriente por fase Simulink

Vista PCB Diseño Electrónico Prototipo


