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PROTOTIPO ELECTRONICO PARA LA CARACTERIZACION DEL FUNCIONAMIENTO

DE UN BANCO DE BATERIAS DE LITIO, PARA MOTORES BRUSHLESS

Contaminacion

Motor Combustion

PROBLEMA

Los sistemas eléctricos a diferencia de los sistemas de
combustion son mas eficientes en un 95%
aproximadamente, mas livianos, se necesita realizar
mantenimientos con menos frecuencia, y son de menor
coste inicial. El inconveniente que poseen es que se
necesita de controladores electronicos para el uso de
estos equipos y un suministro eléctrico constante.

Baterias de Litio

OBJETIVO GENERAL

CELDA TESLA PR
Disenar un prototipo electronico para la caracterizacion :
de un banco de bateria eléctrica de lon-Litio, que se
parametrice dependiendo del motor que se coloque, con
un sistema de supervision CAN y USART con interfaz USB
para PC

PROPUESTA

Como solucion a este problema se presenta el diagrama
de bloques de conexion para poder implementar estos
sistemas eléctricos en cualquier sistema que tenga

Se construyo el Diagrama de Bloques del diseno de
nuestro prototipo, que nos brindan un mejor control
sobre estos equipos, y ahorran energia para que la

eficiencia del sistema sea la mas optima.

{BANCO DE BATERIAS DE

LITIO 60V-3000Wh
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Ademas se disefio un sistema basado en Simulink para
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poder evaluar el comportamiento de nuestro dispositivo,
obteniendo buenos resultados del control de velocidad y
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Disefo sistema Simulink

RESU LTADOS Tabla datos técnicos del Motor a simular
Motor Modelo BM1424HQF
. . _ N Voltaje de Operacion 60 V
En Simulink nos dio los resultados del desempefio de e N 3,000 W
nuestro prototipo electronico, del cual se obtuvieron los Corriente Nominal <50 A

datos de corrientes por fase y Torques generados en el Velocidad sin carga 5,800 rpm
motor de las caracteristicas: mostradas . Corriente sin carga <8.8A
Velocidad nominal 4,900 rpm

Tipo Cadena por pifidn de 18 dientes, Tipo #18T
Brushless (BLDC)

Transmision

Ademas se obtuvo el Diseno de la placa generada en el
Tipo de Motor DC

programa Ki-CAD

oo corents A S Torque Nominal 4.1 Nm
— e e Peso 30 kg
% 0 0 A i AL VAR VAL VAR VAR VAR VARV AL VLV LV AL VARV AR VAR VAR V N A N Sistema Reductor Modelo JS14BA/10,
ol | | | i Relacién de Transmisién 10.21:1
il = T i —— T  Prace cirns 2 Peso sistema Reductor 6.6 Kg
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5: | V *J N | | Torque salida reductor 41.86 Nm

ER na noc

Phase currents [A]

t .8095 X 0.852
X 0.747 Y7149 | .  |¥Y 30.68
Y 18.47
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Sefnales de Corriente por fase Simulink
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CONCLUSIONES

Vista PCB Diseno Electrdnico Prototipo

= Se logro disenar un prototipo electronico el cual permite la caracterizacion de un banco de bateria eléctrica de
lon-Litio el cual se parametriza dependiendo del motor eléctrico que se le coloque y el cual cuenta con sistema de
supervision CAN mediante una interfaz USB para su conectividad con una PC.

" Los resultados logrados mediante las simulaciones realizadas nos ayudaron a comprobar el correcto
funcionamiento del prototipo electronico cuando es sometido a diferentes condiciones iniciales de torque vy
velocidad del motor, demostrando que supero estas situaciones de forma exitosa.

= Se logro recopilar informacion para el transporte de racimos de banano mediante el uso de un vehiculo eléctrico
para acarreo de banano con controlado por nuestro prototipo electronico para la industria agricola.



