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La continua investigación de nuevas tecnologías dentro de
los sistemas de transmisión para el control de voltaje de
las zonas más remotas, genera la necesidad de elaborar
programas que permitan conocer su incidencia dentro de
la red junto a la manera más óptima de utilizarlos.

Realizar un paquete computacional que permita la
evaluación del modelo de flujo de carga no linear
utilizando el método de Newton mediante el solver
Bonmin en AMPL permitiendo el estudio del
comportamiento del sistema ante los controles de voltaje
y potencia reactiva con la finalidad de realizar una
optimización y control del sistema.

▪ La implementación de controles de
voltaje mediante la modificación de las
tomas de transformadores abren
posibilidades para futuros estudios en la
rama gracias a su capacidad de
aprovechar los recursos ya conectados
en la red.

Se propone, mediante el modelamiento de flujos de carga en AMPL, un control de magnitud de voltaje que aprovecha las
tomas de los transformadores conectados en la red como una variable continua y encuentra el punto de operación
óptimo bajo requerimientos de voltajes deseados dados por un operador. Además se realiza un algoritmo iterativo que
controla el comportamiento de los generadores, conectados a las barras, limitando la generación de potencia reactiva a
los rangos propios de cada generador garantizando la correcta operación de cada uno de estos. Finalmente, se utiliza el
método de mínimos cuadrados para garantizar el menor error posible entre el voltaje deseado por el operador y el
voltaje de operación.

▪ El control de potencia reactiva permite la
correcta generación de potencia reactiva de
los generadores dentro de sus límites
máximos y mínimos admitidos.

▪ El uso del método de mínimos cuadrado
garantiza la operación con el menor error
posible entre el voltaje deseado por el
operador y el voltaje real de operación.

• Se garantiza la obtención del punto optimo de
operación del sistema.

• El error obtenido del flujo de carga en AMPL versus
MATPOWER se encuentra en el orden de los nano.

• El control de potencia reactiva no permite que la
generación esté por fuera de los límites físicos del
generador.

• El solver Bonmin fue el más eficaz para la solución del
modelo.

• Los resultados de la variable toma de transformador
son continuos.

• Se garantiza la solución de problemas de hasta 89
barras con la licencia estudiantil de AMPL.

Resultados de flujo de carga optimo en caso IEEE 
14 Barras

Comparación de error con MATPOWER
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